Chapitre 6 : Circuits linéaires du 2eme ordre
en régime transitoire

R L
I) Circuit RLC série en régime transitoire f_é s c L Tax

I.1) Analyse des relevés expérimentaux

1.2) Equatlon dlfferentlelle en u(t)— uc(t)
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1.3) Résolution en régime libre, pour e =0 EH: & +2dh+win=o
3 cas : régime apériodique, régime critique, régime pseudo-périodique

eEc - A h LAanA w0 —> A:H(e\"—w") _

s odlan : w, & KRLA LA 2, AT W anvel ws VAR wt
sfieidiq]B> O} Avw. € Q<2 i ny sl

Ly )= AeHbr e

WBZO) Azw. & [GAlzle 4 &) = 74 (AE+2) _
e S). Adw, @ QDA i Az - ATIW e ws V2o a® (Fﬁsm«m)

L% Lb)"‘ & -a (Amwt -\-&S’\AW‘:)

“e., L
) g , Wz, A4 o
décrément logarithmique  § - A Qua ( A E)— Moo = AT _Swanme 40 Q
: "M 2 (EamT) = Moo

\ ——szT
S\Q>7_,T To , or 29’%60‘*56‘ _Q_Q—ZQ _D:

L—- ,vwm)are, c\‘obu@o.—hmn& VN &\Uu ?M\cuuc 7% &Q{\Mﬂ- b\mg\hm
I.4) Résolution pour I’essai indiciel : échelon de tension 0-E
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1.5) Aspect énergétique
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[.6) Durée du régime transitoire
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II) Analogie avec les oscillateurs mécaniques amortis par
frottement visqueux Fore = —

3¢ 4+ ;/f—“-,i-*-,f‘—g(""‘fq};

\/V\—/ W
=
AazWe Wo -




